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Beschreibung : 



99011 P 



Verstellbare Bauaruope 

Die Erfindung betrifft eine verstellbare Baugruppe nach dem 
Oberbegriff von Anspruch 1 und eine Optik-Fassung als Ausfiih- 
rungsform der verstellbaren Baugruppe. 

Bei der zur Zeit bekannten Fassungstechnik von optischen Ele- 
menten, z.B. von Linsen, fiihren Fertigungstoleranzen an der 
Verbindungsstelle des optischen Elesientes mit der Fassung und 
im Fassungsf lansch bei der Montage des optischen Elementes in 
der Fassung und der Montage des gefaftten optischen Elementes in 
ein Objektiv zu einer Verspannung des optischen Elementes. Wird 
dabei das optische Element mit Hilfe eines Zwischen- oder In- 
nenringes in Form einer 3-Punkt -Lagerung statisch bestimmt mit 
dem Fassungsf lansch verbunden, so fiihren die vorstehend genann- 
ten zwangslauf igen Toleranzen zu einer Verkippung des optischen 
Elements gegentiber der optischen Achse. 

Aus der DD 278 207 Al ist eine Justiereinrichtung fur ein opti- 
sches Element bekannt, durch die die optischen Achsen einzelner 
optischer Elemente gegenuber der mechanischen Achse eines Ob- 
jektives ausgerichtet werden konnen. Durch die Justierelemente 
lassen sich jedoch Abweichungen der optischen Achsen von opti- 
schen Elementen von der Achse des Objektives nicht mit einer 
heute geforderten hohen Genauigkeit korrigieren, wie dies z.B. 
fur Objekte in der Halbleiterlitographie erforderlich ist. 

Die JP 10-54 932 zeigt eine Fassungsverbindung mit einer Hebel- 
untersetzung in mehrteiliger Ausfuhrung. 

In der US-PS 5 428 482 ist eine Verbindung zwischen einer Fas- 
sung und einem Innenring, auf welchem eine Linse als optisches 
Element gelagert ist, beschrieben, wobei die Verbindung durch 
uber den Umfang verteilt angeordnete Festkorperdrehgelenke er- 
folgt. 
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Der vorliegenden Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine 
spannungsentkoppelte Baugruppe zu schaffen, insbesondere fur 
die Fassungstechnik eines optischen Elementes, bei der ein 
durch Fertigungs- und Montagetoleranzen verkipptes verstellba- 
res Teil, wie z.B. eine Linse als optischem Element, durch ei- 
nen Antrieb bzw. Manipulatoren in die Soll-Lage zuruckgekippt 
werden kann. 

Er f indungsgemaft wird diese Aufgabe durch die im kennzeichnenden 
Teil von Anspruch 1 genannten Merkmale gelost. 

Eine Ausf uhrungsf orm bzw. eine Einsat zmoglichkei t fur die ver- 
stellbare Baugruppe ist in Anspruch 3 aufgezeigt. 

Durch die er f indungsgemafte Losung lafit sich ein sehr hohes 
Obersetzungsverhaltnis ins Feine durch den Antrieb auf sehr 
kleinem Raum fur das verstelibare Teil, z.B. einem optischen 
Element, erreichen. Dies erfolgt dabei dadurch, daft eines der 
beiden Fes tkdrperdrehgelenke in zwei Drehgelenkteile aufgeteilt 
wird, die entlang ihrer Drehachse seitwarts versetzt beidseits 
des zweiten Festkorperdrehgelenkes angeordnet sind. Auf diese 
Weise laflt sich der Abstand zwischen den Festkorperdrehgelen- 
ken, der das Obersetzungsverhaltnis bestimmt, deutlich reduzie- 
ren. 



Insbesondere bei einem Einsatz als Optik-Fassung lassen sich 
dadurch mit einem entsprechend groften Obersetzungsverhaltnis 
und einer daraus resultierenden hohen Genauigkeit x/z- 
Richtungstransf ormationen erzeugen, wobei dies durch eine den 
Platzverhaltnissen im Fassungsring angepaflte raumsparende Kon- 
s truktion erfolgt . 

Vorteilhafte Ausgestal tungen und Wei terbildungen der Erfindung 
ergeben sich aus den Unteranspruchen und aus den nachfolgend 
anhand der Zeichnung prinzipmafiig beschr iebenen Ausf uhrungsbei- 
spielen . 
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Es zeigt: 

Figur 1 eine Optik-Fassung als verstellbare Baugruppe in der 
Draufsicht; 

Figur 2 eine schematische Darstellung eines Fest korperdrehge- 
lenkes als Hebelgetriebe mit einem Kipphebel; 

Figur 3 ausschnittsweise eine Draufsicht auf die Optik- 
Fassung nach der Figur 1 mit einem Querschnitt in Ho- 
he eines Verstellgliedes eines Antriebs nach der Li- 
nie III-III der Fig. 4; 

Figur 4 einen Schnitt nach der Linie IV-IV der Figur 3; 

Figur 5 ausschnittsweise eine Draufsicht auf eine weitere 

Ausf uhrungsf orm im Bereich der Festkorperdrehgelenke . 

Die in der Figur 1 prinzipmafiig dargestelite Optik-Fassung 
weist als Fassung einen Fassungsring 1 auf, der uber drei Fest- 
korpergelenke 2 mit einem Innenring 3 verbunden ist. Der Fas- 
sungsring 1 und der Innenring 3 konnen einstuckig ausgebildet 
sein. Der Innenring 3 tragt als optisches Element eine Linse 4. 

Durch die Verbindung des Flanschringes 1 mit dem Innenring 3, 
auf dem die Linse 4 montiert ist, wird uber die drei Festkor- 
pergelenke 2 eine Spannungsentkoppelung erreicht. 

Eine Vers tellmoglichkeit wird nun dadurch geschaffen, daft ein 
oder mehrere Fes tkdrpergelenke 2 in Form eines Hebelgetriebes 
ausgebildet werden, das im wesentlichen aus einem Kipphebel 5 
besteht, Wie aus der Figur 2 ersichtlich ist, greift ein in den 
Figuren 3 bis 5 dargestelltes Antriebsglied 6 als Manipulator 
bzw. Antrieb an einem Ende des Kipphebels 5, der eine L-Form 
aufweist, an. 

Durch den Kipphebel 5 wird eine Obersetzung 1/L und eine Umkehr 
der Bewegungsrichtung aus der x-Richtung in die z-Richtung 
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(optische Achse) erreicht. Wie ersichtlich , hangt somit das 
Uberset zungsverhaltnis unter anderem davon ab, wie klein der 
Hebelarm 1 gemacht werden kann. Auf welche Weise dies erreicht 
werden kann ist aus den Figuren 3 bis 5 erkennbar, wozu eines 
oder mehrere der in der Figur 1 schematisch dargestellten Fest- 
korpergelenke 2 entsprechend ais Hebeigetriebe mit zwei Fest- 
korperdrehgelenken 7 und 8 ausgebildet ist, wobei das Festkor- 
perdrehgelenk 7 in zwei Drehgelenkteile 7a und 7b aufgeteilt 
ist, die entiang ihrer Drehachse 9 seitlich versetzt beidseits 
des dazwischenliegenden Fes t korperdrehgelenkes 8 angeordnet 
sind. Die Fest korperdrehgelenke 7 und 8 sind parallel orien- 
tiert und entsprechend elastisch, um eine Verstellmoglichkeit 
zu ergeben. 

Das Festkorperdrehgelenk 7 mit den beiden Drehgelenkteilen 7a 
und 7b ist auftenseitig mit dem Fassungsring 1 verbunden. Ein 
Schlitz 10 in U-Form stellt eine Trennung des Kipphebels 5 von 
dem Fassungsring 1 dar. Am oberen Ende des Kipphebels 5 greift 
liber den Schlitz 10 das Antriebsglied 6 an dem Kipphebel 5 an. 

Das Festkorperdrehgelenk 8 ist innenseitig mit dem Innenring 3 
verbunden und aufienseitig am unteren Ende, d.h. an dem von dem 
Angrif f spunkt des Antriebsgliedes 6 abgewandten Ende an dem 
Kipphebel 5 angelenkt. Durch einen umlaufenden Schlitz 11, der 
nur durch die Festkorperdrehgelenke 7 bzw. 8 unterbrochen ist, 
erfolgt die Entkoppelung des Innenringes 3 von dem Fassungsring 
1. 

Wie aus den Figuren 3 und 4 ersichtlich ist-, konnen die Fest- 
korperdrehgelenke 7 und 8 aufgrund der Aufteilung des Festkor- 
perdrehgelenkes 7 in die beiden Drehgelenkteile 7a und 7b deut- 
lich naher zueinander geruckt werden, als dies im Vergleich zu 
einer nicht aufgeteilten Form mdglich ware. Das Ma/3 1 kann ent- 
sprechend kleiner gewahlt werden, so daft das Uberset zungsver- 
haltnis 1/L bei einer Betatigung des Antriebsgliedes 6 durch 
einen nicht naher dargestellten Antrieb zur Verschiebung des 
Innenringes 3 und damit des optischen Elements 4 in z-Richtung 
sehr groft bzw. feinfuhlig wird. 
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Soli das Ubersetzungs verhaltnis nochmals erhoht werden, so lafit 
sich dies mit einer Ausgestaltung nach der Figur 5 erreichen. 

Wie ersichtlich, ist dabei zwischen dem Antriebsglied 6 und dem 
Kipphebel 5 eine weitere Hebeluberset zung mit einem Hebel 12 
angeordnet. Der Hebel 12 ist an einem Ende als Lagerungsstelle 
uber ein elastisches Fes t korperdrehgelenk 13 mit dem Fassungs- 
ring 1 verbunden, wahrend ansonsten der Hebel 12 liber einen 
Schlitz 14 von dem Fassungsring 1 getrennt ist. Der Schlitz 14 
■ muft selbstverstandlich eine derartige Breite besitzen, dafl bei 
einer Betatigung durch das Antriebsglied 6 entsprechende Bewe- 
gungen des Hebels 12 moglich sind. An dem von dem Ende mit dem 
Fes t korperdrehgelenk 13 abgewandten Endbereich greift das An- 
triebsglied 6 an. Die weitere Hebelubersetzung ist damit mono- 
litisch bzw. einstuckig mit der Fassung 1- Uber eine Verbin- 
dungsstelle 15 in Form eines Zwischenarmes ist der Hebel mit 
dem Kipphebel 5 verbunden. Urn die Ubersetzungserhohung zu er- 
reichen, wird man die Verbindungsstelle 15 naher an dem Ende 
mit dem Fes tkorperdrehgelenk 13 als an dem Angrif f spunkt des 
Antriebsgliedes 6 anordnen. Die Hohe der Ubersetzung richtet 
sich dabei nach den gewahlten Abstanden. 

Selbstverstandlich kann die Verbindungsstelle 15 auch anders 
ausgebildet sein. Dies gilt z.B. fur die Angrif fsdrehrichtung 
und dessen Lage„ 

Bei Betatigung des Betatigungsgliedes 6 erfahrt der Hebel 12 
eine entsprechende Auslenkung, wobei die Aus-lenkkraf t - ent- 
sprechend ubersetzt - iiber die Verbindungsstelle 15 auf den 
Kipphebel 5 wei tergeleitet wird, womit in bekannter Weise ent- 
sprechend dem Ausf uhrungsbeispiel nach den Figuren 3 und 4 eine 
Verschiebung des optischen Elements 4 in z-Richtung, d.h. in 
Richtung der optischen Achse erfolgt. Auf diese Weise kann ein 
verkipptes optisches Element wieder in die Soll-Lage zuruckge- 
kippt werden. 
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tentanspriiche : 

Verstellbare Baugruppe umfassend eine Basis, einen ver- 
stellbaren Teil, wenigstens einen Hebel und einen Antrieb, 
wobei der wenigstens eine Hebel mit der Basis und den ver- 
stellbaren Teil liber zwei parallel orientierte elastische 
Festkorperdrehgelenke verbunden ist, dadurch gekennzeich- 
net, daft eines der beiden Festkorperdrehgelenke (7) in zwei 
Drehgelenkteile (7a, 7b) aufgeteilt ist, die entlang ihrer 
Drehachse (9) seitwarts versetzt beidseits des zweiten 
Festkorperdrehgelenkes (8) angeordnet sind. 

Verstellbare Baugruppe nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, da/5 der Antrieb (6) an einem zwischen den beiden 
Drehgelenkteilen (7a, 7b) des aufgeteilten Festkorperdrehge- 
lenkes (7) angeordneten Kipphebel (5) angreift. 

Verstellbare Baugruppe nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daft sich an dem von dem Angrif f spunkt des Antrie- 
bes (6) abgewandten Ende des Kipphebels (5) das zweite 
Festkorperdrehgelenk (8) befindet. 

Optik-Fassung, ausgefuhrt als verstellbare Baugruppe nach 
Anspruch 1, 2 oder 3, wobei die Basis eine Fassung oder ein- 
mit einer Fassung verbundenes Teil und das verstellbare 
Teil ein mit einem optischen Glied verbundener Innenring 
darstellt, gekennzeichnet durch mindestens einen Kipphebel 
(5) und einen in der Fassung (1) oder in einem mit der Fas- 
sung verbundenen Teil angeordneten Antrieb (6) durch den 
der Innenring (3) um wenigstens eine Achse kippbar ist. 

Optik-Fassung nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, daft 
drei oder vier Kipphebel (5) und Antriebe (6) uber den Urn- 
fang verteilt angeordnet sind. 

Optik-Fassung nach Anspruch 4 oder 5, dadurch gekennzeich- 
net, daft zwischen dem Antrieb (6) und den Fest korperdrehge- 
lenken (7,8) eine weitere Hebeluberset zung vorgesehen ist. 



7. Optik-Fassung nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet , daft 
die weitere Hebeluberset zung mit einem Hebel (12) versehen 
1st, der in der Fassung (1) gelagert ist und an dem der An- 
trieb (6) angreift. 

8. Optik-Fassung nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, daft 
der Hebel (12) an einem Ende in der Fassung (1) gelagert 
ist und an dem von dem Lagerungsende abgewandten Ende der 
Antrieb (6) angreift. 

9. Optik-Fassung nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, daft 
der Kipphebel (5) an einer zwischen der Lagerstelle des He- 
bels (12) und dem Angrif f spunkt des Antriebes (6) gelegenen 
Verbindungsstelle (15) mit dem Hebel (12) verbunden ist. 

10. Optik-Fassung nach Anspruch 7, 8 oder 9 dadurch gekenn- 
zeichnet, daft die Lagerungsstelle des Hebels (12) als drit- 
tes Festkorpergelenk (13) ausgebildet ist. 

11. Optik-Fassung nach einem der Anspriiche 6 bis 10, dadurch 
gekennzeichnet, daft die weitere Hebeluberset zung mit der 
Fassung (1) monolitisch ist. 
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Zusammenf as sung : 

Verstellbare Bauaruppe 
(Fig. 3) 

Eine verstellbare Baugruppe umfafit eine Basis ( Fas sungsring 1), 
einen vers tellbaren Teil (Innenring 3) , einen Hebel (Kipphebel 
5) unci einen Antrieb ( Antriebsglied 6) . Der Hebel (Kipphebel 5) 
ist mit der Basis ( Fassungsring 1) und dem verstellbaren Teil 
(Innenring 3) uber zwei parallel orientierte elastische Fest- 
korperdrehgelenke (7,8) verbunden. Eines der beiden Festkorper- 
drehgelenke (7) ist in zwei Drehgelenkteile (7a, 7b) aufgeteilt, 
die entlang ihrer Drehachse (9) seitwarts versetzt beidseits 
des zweiten Fest korperdrehgelenkes (8) angeordnet sind. 
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Description: 



Adjustable assembly 

5 The invention concerns an adjustable assembly according 
to the preamble of claim 1 and an optical mount as an 
embodiment of the adjustable assembly. 

With the currently known technique for mounting optical 
10 elements, for example lenses, production tolerances at 
the location where the optical element is connected to 
the mount and in the flange of the mount lead to 
straining of the optical element when it is fitted in 
the mount and when the mounted optical element is 
15 fitted into a lens system. If in this case the optical 
element is connected to the flange of the mount in a 
statically determined manner with the aid of an 
intermediate ring or inner ring in the form of a three- 
point mounting, the inevitable tolerances mentioned 
20 above lead to tilting of the optical element with 
respect to the optical axis. 

DD 278 207 Al discloses an adjusting device for an 
optical element by which the optical axes of individual 

25 optical elements can be aligned with respect to the 
mechanical axis of a lens system. However, the 
adjusting elements cannot be used to correct deviations 
of the optical axes of optical elements from the axis 
of the lens system with the high accuracy demanded 

30 today, as required for example for objects in 
semiconductor lithography. 

JP 10-54 932 shows a connection for a mount with a 
lever reduction gear in a multi-part configuration. 

35 

In US Patent 5 428 482 there is described a connection 
between a mount and an inner ring on which a lens is 
mounted as the optical element, the connection taking 



P. ^n. 2Ci: 10 



LQREN2 



r. 



Jr. 3*42 S. 3 



- 2 - 99011 P 

place by solid pivoting joints arranged such that they 
are distributed around the circumference. 



The present invention is based on the object of 
5 providing a stress-isolated assembly, in particular for 
the technique of mounting an optical element, in which 
an adjustable part tilted due to production and 
installation tolerances, such as for example a lens as 
an optical element, can be tilted back into the desired 
10 position by a drive or manipulators. 

This object is achieved according to the invention by 
the features stated in the defining part of claim 1. 

15 An embodiment or a possible application for the 
adjustable assembly is presented in claim 3. 

The solution according to the invention allows a very 
high transmission ratio to be achieved to a fine degree 

20 by the drive in a very small space for the adjustable 
part, for example an optical element. This takes place 
by one of the two solid pivoting joints been divided 
into two pivoting joint parts, which are arranged such 
that along their pivoting axis they are offset sideways 

25 on either side of the second solid pivoting joint. In 
this way, the distance between the solid pivoting 
joints which determines the transmission ratio can be 
significantly reduced. 

30 In particular when used as an optical mount, x/z 
directional transformations can be produced in this way 
with a correspondingly great transmission ratio and a 
resultant high accuracy, this talcing place by means of 
a space-saving construction adapted to the space 

35 conditions in the mount ring. 

Advantageous refinements and developments of the 
invention emerge from the subclaims and from the 
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exemplary embodiments described in principle below on 
the basis of the drawing, in which: 



Figure 1 shows an optical mount 
assembly in plan view; 



as an adjustable 



10 



15 



Figure 2 shows a schematic representation of a solid 
pivoting joint as a lever gear mechanism with 
a tilting lever; 

Figure 3 shows in the form of a detail a plan view of 
the optical mount according to Figure 1 with 
a cross section at the level of an adjusting 
element of a drive along the line III-III of 
Figure 4; 



Figure 4 shows a section along the line IV-IV of 
Figure 3; 



20 Figure 5 



shows in the form of a detail a plan view of 
a further embodiment in the region of the 
solid pivoting joints. 



The optical mount represented in principle in Figure 1 
25 has, as the mount, a mount ring 1, which is connected 
to an inner ring 3 via three solid joints 2. The mount 
ring 1 and the inner ring 3 may be formed in one piece. 
The inner ring 3 bears a lens 4 as the optical element. 

30 The connection of the flanged ring 1 to the inner ring 
3/ on which the lens 4 is fitted, achieves isolation 
from stress by means of the three solid joints 2. 



A possibility for adjustment is then provided by one or 
35 more solid joints 2 being designed in the form of a 
lever gear mechanism, which essentially comprises a 
tilting lever 5. As can be seen from Figure 2, a drive 
element 6, represented in Figures 3 to 5, acts as a 
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10 



15 



20 



25 



30 



manipulator or drive on one end of the tilting lever 5, 
which has an L shape. 

The tilting lever 5 achieves a transmission 1/L and a 
reversal of the direction of movement from the x 
direction into the z direction (optical axis) . As can 
be seen, the transmission ratio consequently depends, 
inter alia, on how small the lever arm 1 can be made. 
The way in which this can be . achieved can be seen from 
Figures 3 to 5, for which purpose one or more of the 
solid joints 2 schematically represented in Figure 1 is 
designed correspondingly as a lever gear mechanism with 
two solid pivoting joints 7 and 8, the solid pivoting 
joint 7 being divided into two pivoting joint parts 7a 
and 7b, which are arranged such that along their 
pivoting axis 9 they are offset laterally on either 
side of the solid pivoting joint 3 lying in between. 
The solid pivoting joints 7 and 8 are oriented in 
parallel and are appropriately elastic to provide a 
possibility for adjustment. 

The solid pivoting joint 7 with the two pivoting joint 
parts 7a and 7b is connected on the outside to the 
mount ring 1. A slit 10 of a U shape represents a 
separation of the tilting lever 5 from the mount ring 
1. At the upper end of the tilting lever 5/ the drive 
element 6 acts on the tilting lever 5 via the slit 10. 

The solid pivoting joint 8 is connected on the inside 
to the inner ring 3 and, on the outside, is articulated 
on the tilting lever 5 at the lower end, i.e. at the 
end remote from the point of action of the drive 
element 6. The isolation of the inner ring 3 from the 
mount ring 1 is provided by a peripheral slit 11, which 
is interrupted only- by the solid pivoting joints 7 and 
8. 



As can be seen from Figures 3 and 4, on account of the 
division of the solid pivoting joint 7 into the two 
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pivoting joint parts 7a and 7b, the solid pivoting 
joints 7 and 8 can be moved significantly closer 
together than would be possible in the case of a non- 
divided form. The dimension 1 can be chosen to be 
5 correspondingly smaller, so that the transmission ratio 
1/L becomes very great or sensitive when the drive 
element 6 is actuated by means of a drive (not shown in 
any more detail) for displacing the inner ring 3, and 
consequently the optical element 4, in the 2 direction. 

10 

If the transmission ratio is to be increased further, 
this can be achieved by a refinement as shown in Figure 
5. 

15 As can be seen, in this case a further lever 
transmission, with a lever 12, is arranged between the 
drive element 6 and the tilting lever 5. The lever 12 
is connected at one end as a mounting location to the 
mount ring 1 via an elastic solid pivoting joint 13, 

20 while otherwise the lever 12 is separated from the 
mount ring 1 by means of a slit 14. The slit 14 must 
of course be of such a width that, when actuated by the 
driving element 6, corresponding movements of the lever 
12 are possible. At the end region remote from the end 

25 with the solid pivoting joint 13, the drive element 6 
j acts. The further lever transmission is consequently 

monolithic or in one piece with the mount 1. The lever 
is connected to the tilting lever 5 via a connecting 
location 15 in the form of an intermediate arm. To 

30 achieve the increase in the transmission ratio, the 
connecting location 15 is arranged closer to the end 
with the solid pivoting joint 13 than to the point of 
action of the drive element 6. The level of the 
transmission ratio depends in this case on the 

35 distances chosen. 



The connecting location 15 may of course also be 
differently designed. This applies for example to the 
rotational direction of action and its position. 
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When the actuating element 6 is actuated, the lever 12 
experiences a corresponding deflection and the 
deflecting force - correspondingly stepped up by the 
5 transmisssion - is passed on via the connecting 
location 15 to the tilting lever 5, whereby a 
displacement of the optical element 4 takes place in 
the z direction, i.e. in the direction of the optical 
axis, in a known way corresponding to the exemplary 
10 embodiment as shown in Figures 3 and 4. In this way, a 
tilted optical element can be tilted back again into 
the desired position. 
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ent claims: 

An adjustable assembly comprising a base / an 
adjustable part, at least one lever and a drive, 
the at least one lever being connected to the base 
and to the adjustable part via two elastic solid 
pivoting joints oriented in parallel, wherein one 
of the two solid pivoting joints (7) is divided 
into two pivoting joint parts (7a, 7b) , which are 
arranged such that along their pivoting axis (9) 
they are offset sideways on either side of the 
second solid pivoting joint (8) . 

The adjustable assembly as claimed in claim 1, 
wherein the drive (6) acts on a tilting lever (5) 
arranged between the two pivoting joint parts (7a, 
7b) of the divided solid pivoting joint (7) . 

The adjustable assembly as claimed in claim 2, 
wherein the second solid pivoting joint (8) is 
located at the end of the tilting lever (5) remote 
from the point of action of the drive (6). 

An optical mount, designed as an adjustable 
assembly as claimed in claim 1, the base 

being represented by a mount or a part connected to 
a mount and the adjustable part being represented 
by an inner ring connected to an optical element, 
which mount comprises at least one tilting lever 
(5) and a drive (6) which is arranged in the mount 
(1) or in a part connected to the mount and by 
which the inner ring (3) can be tilted about at 
least one axis. 

The optical mount as claimed in claim 4, wherein 
three or four tilting levers (5) and drives (6) are 
arranged such that they are distributed around the 
circumference. 
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6. The optical mount as claimed in claim 4, 
wherein a further lever transmission is provided 
between the drive (6) and the solid pivoting joints 
(7, 8). 

7. The optical mount as claimed in claim 6, wherein 
the further lever transmission is provided with a 
lever (12), which is mounted in the mount (1) and 
on which the drive (6) acts. 

8. The optical mount as claimed in claim l r wherein 
the lever (12) is mounted at one end in the mount 
(1) and the drive (6) acts at the end remote from 
the mounting end. 

9. The optical mount as claimed in claim 8, wherein 
the tilting lever (5) is connected to the lever 
(12) at a connecting location (15) situated between 
the bearing location of the lever (12) and the 
point of action of the drive (6) . 

10. The optical mount as claimed in claim 7, 
wherein the mounting location of the lever (12) is 
designed as a third solid joint (13) . 

11- The optical mount as claimed in claim 6, 

wherein the further lever transmission is 
monolithic with the mount (1), 
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Abstract: 

Adjustable assembly 
(Figure 3) 

An adjustable assembly comprises a base (mount ring 1) , 
an adjustable part (inner ring 3), a lever (tilting 
lever 5) and a drive (drive element 6) . The lever 
(tilting lever 5) is connected to the base (mount ring 
1) and to the adjustable part (inner ring 3) via two 
elastic solid pivoting joints (7 , 8) oriented in 
parallel. One of the two solid pivoting joints (7) is 
divided into two pivoting joint parts (7a r 7b), which 
are arranged such that along their pivoting axis (9) 
they are offset sideways on either side of the second 
solid pivoting joint (8)- 
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FIG. 5 




